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Fiir weitere Erklédrungen siehe Anhang!

1 Fragebogen

Wo?... BATLAS-Myonspektrometer

Myonkammern

23 m

46 m —

Wofir?..... IRekonstruktion der Myonspuren |

Was, wie?... BAutokalibrationsverfahren |

Genauigkeit?... FAnwendung

Bemerkungen?. .. Imogliche Verbesserungen

Eindruck?... [Zusammenfassung
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Myonspurrekonstruktion in 3 Kammern

2 Typen: 6 oder 8 Rohrlagen

der Rohre: 30 mm

Durchmesser

Ar:CO4 (93:7) Gasgemisch
Gasdruck: 3 bar

Hochspannu

ng: 3080 V



Wofiur?

Spurrekonstruktion
% abhangig von den
> Betriebsbedingungen:
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Spurrekonstruktion durch die Treffer,
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Was wird gemessen, und wie?
Ortsauflosung des Rohres
(Autokalibrationsverfahren)

Benotigt keine duBere Referenz:

® Rohr (m) ausgeschlossen

® Rekonstruktion gerader Spur an die
verbleibende Treffer (i, im)

® vorhergesagte Position (rex)
verglichen mit dem Messwert (r,,)

UQ(Tm — 'rrek) — 0-2(Trek) — 02 (rm)
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Wie wird gemessen?

Iteratives Verfahren

Anpassungsfehler hangt von der Auflosung ab,
0%(rrer) = flo;) !

lteration:
Anfangsabschatzung: o; (o) ~ o5
1. Schritt: 0(21)(r) = 02(r - trer) - f(oi (0))
2. Schritt:  0,)(r) = (1 - rrex) - f(04,1)) -
(n)-ter Schritt: a%n)(r) = 0°(r - rrer) - (04, (n—1))

bis ’ O(n) = O(n—1) ’ <1 pm
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Welche Genauigkeit hat diese Methode?

Anwendung auf Teststrahldaten

e senkrechte Myonspuren (0°)
e externe Referenz zum Vergleich (Siliziumteleskop)
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Welche Genauigkeit hat diese Methode??

Anwendung auf Teststrahldaten

Gute Ubereinstimmung
iInnerhalb der statistischen Fehler:

E 250 B
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Welche die Genauigkeit hat diese Methode??

Monte-Carlo-Studien

Anpassungsfehler bei groBeren Einfallswinkeln?
Der Einfluss ist groBer bei den 6-Lagen-Kammern.
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Monte-Carlo-Daten fiir 6-Lagen-Kammer:
07, 13?2, 24°, 30°, 41°, 45°, 51°
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Mogliche Verbesserungen?

Bestimmung mit Polynomen

Kann man die Abhdngigkeit vom Schatzwert (og)
vermeiden?

—> Anpassung der Funktion F"

02(7° — Trek) = 02(7“) + (72(”6/6) — F(UQ(T))a

wobei | a%(r) = >_ ¢ - Py(r)

e ¢; - freie Parameter

e P, - Legendre-Polynome

e keine Schatzung der Ortsauflosung nétig

e endgiiltiges Ergebnis schon nach dem ersten Schritt
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Wie préazise ist die Messung der Ortsauflosung?

Vergleich der beiden Methoden

Abweichung vom richtigen Wert:
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Allgemeiner Eindruck:

Zusammenfassung

Die Ortsauflosung in den Drifkammern
hangt von den Betriebsbedingungen ab:
e Messung der Auflosung ohne duBere Referenz notig

lteratives Autokalibrationsverfahren getestet:

Anwendung auf Teststrahldaten:
— gute Ubereinstimmung mit der Messung eines externen
Referenzsystems

Monte-Carlo-Studien:
—> Genauigkeit nimmt mit der Steigung der Myonspur ab.

Nachteile:
e Konvergenz hangt vom Anfangsschatzwert ab
e viele lterationen bei groBeren Winkeln

Anpassung einer Kombination von Polynomen:

e schnellere Konvergenz zum wahren Wert

® besser bei groBeren Winkeln
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